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Resumen
Estudio de métodos de estimacion de movimiento a partir de secuencias de imagenes

Descriptores

Flujo optico. Estimacion lineal en sistemas estaticos y en sistemas dinamicos. El filtro de Kalman. Modelos
de movimiento. Analisis estadistico. Algoritmos de asociacion de datos. Registrado de imagenes por
informacion mutua.

Relacion de competencias adquiridas en el curso

Conocer qué es el flujo dptico, conocer algoritmos para su calculo. Conocer métodos de estimacion de
movimiento a partir de una secuencia de medidas. Conocer, saber aplicar e implementar el filtro de Kalman.
Conocer los principales algoritmos de asociacion de datos. Conocer el método de registrado de imagenes
basado en la maximizacion de la informacion mutua.

Método %

Examen escrito 0
Evaluacion(%) Trabajos 80

Presentaciones orales |20

Participacion en 0

Seminarios / Debates
Temario

1. Estimacion del flujo optico
1.1 Suposiciones para el calculo del flujo optico
1.2 Ecuaciones del flujo optico
1.3 El problema de la apertura
1.4 Algoritmo para el calculo del flujo optico

2. Estimacion de estados en sistemas lineales
2.1 Conceptos basicos
2.2 Estimacion lineal. Caso estatico
2.3 Modelos de espacio de estados
2.4 Estimacion en sistemas lineales. El filtro de Kalman
2.5 Consistencia de los estimadores de estados
2.6 Inicializacion de los estimadores de estados
2.7 Modelos cinematicos
2.8 Filtros para modelos cinematicos

3. Estimacion en sistemas no lineales
3.1 Conceptos basicos



3.2 Estimacion en sistemas no lineales
3.3 El filtro de Kalman extendido

3.4 Compensacion de errores

3.5 El filtro de Kalman extendido iterado

4. Algoritmos de asociacion de datos
4.1 Distancia de Mahalanobis
4.2 Algoritmo vecino mas proximo
4.3 Algoritmo de seguimiento y division
4.4 Algoritmo de hipdtesis multiples
4.5 Algoritmo de asociacion de probabilidad conjunta, JPDF

5. Método de Registrado de imagenes basado en informacién mutua
5.1 Entropia e informacion mutua
5.2 Célculo de la probabilidad conjunta
5.3 Métodos de maximizacion de la informacién mutua
5.4 Modelos de movimiento
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