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= Formacién de la imagen.

" Modelos de proyecciones
* Modelo “pinhole” (perspectiva)
* Perspectiva débil.
* Perspectiva ortografica

= Sistemas Opticos.
* Camaras con lentes.
* Lentes. Optica paraxial.
* Lentes reales.
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H Formacion de la imagen
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Reflexion superficie objeto.

Proyeccion en el plano imagen.
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Proyeccion 3D-2D
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® Proyeccion de un objeto 3D
en una imagen (plano) 2D.

-~ virtual
image

inhole

Modelo “pinhole”
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H Proyeccion de perspectiva
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Ecuaciones de perspectiva proyectiva
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Proyeccion perspectiva debil

UNIVERSITAT
JAUME-I
, J -
il =0
0
k
—————— o
0
P} 13
=TT
P o |
x _f / 1 / !
f |  =—mz
r__ 20 - 1
v=F ! I

Todos los puntos aproximadamente
en el mismo plano.
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H Proyeccion ortografica

UNIVERSITAT
JAUME-I

T2. Formacién de la Imagen

Camaras con lentes
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2 mm mm

LUZ

OPTICA

Camara “pinhole” con
diferentes aberturas.

I.smm 135 mm

—

Efectos de difraccion

.15 mm 0.07 mm

T2. Formacion de la Imagen




. ’
Camaras con lentes
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Campo visual
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H Lentes reales
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H Lentes reales. Aberraciones
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= Aberraciones esféricas.
Circulo de '
confusion
= Aberraciones primarias:
* Coma.
* Astigmatismo.
¢ Distorsion.
* Curvatura de campo.
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=  Aberraciones cromaticas: n(A) %R
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= |entes fotograficas

= Efecto de “vifieteado”

T2. Formacion de la Imagen 15

lii‘l

UNIVERSITAT
JAUME-I

Bibliografia
= Basico:
* Forsyth, D.A. and Ponce, J.; Computer Vision: A
Modern Approach, Prentice Hall, 2003.

= Complementarios:

* Jahne, B. Practical Handbook on Image
Processing for Scientific Applications, CRC Press,
1997.

¢ Jain, R.; Kasturi, R.; and Schunck, B.G.; Machine
Vision, McGraw-Hill Inc., 1995.

* Shapiro, L. and Stockman, G.; Computer Vision,
Prentice Hall, 2000.

T2. Formacion de la Imagen 16




